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Die Erfindung betriift ein Statdv fiir oine photo- 
graphische Kamera, das in einer Vidzahl von Frei- 
heitsgraden ednstellbar ist. 

Photographische Kameras, die in Ateliers, Labo- 
ratoriea, Krankenhausem, Werkstatten od, dgl. fiir 5 
wissenschaftliche und technische Aufnahmen benutzt 
werdwi,, erfordem im allgemeinein edn allseitig ein- 
stellbares Stativ. Die bekannten Stative lassea aber 
bestimmte Einstellungen nicht ohne weiteres zu. 
AuBerdem ist deren Einstelltmg umstandlich, weil, oft lo 
noch nacheinaiider, verschiedene Triebe vexstdlt 
werdeii miissen und verstdlbare Gdenke locker zu 
schrauben und wieder festz-ulegen sind. Geringfiigige 
Lageveranderungen der Kamera machea oftmals 
Stativverstellungen notwendig, die mehxere Hand- 15 
grifFe an Trieben und Gelenkstelleri erfordem. 

Diese Mangel werden erfindungsgemafi dadurch be- 
seitigt, daB ein Stativ der eingangs genannten Art 
gegeneinander verstellbare Stativteile aufweist, die 
durch Federkra;ft in jeweils bdiebiger Lage festge- zo 
halten sind, wobei diese Halterungen durdi elektro- 
magnetische Krafte vortibergehend gelodcert werden 
konnen und dadurdi dnstdlbar sind. 

Vorrichtungen mit Wechselwirkungeii zwisdieh 
Fedem und magnetischen Kraften sind zwar bokaant, 25 
z. B. bei magnetischen Reibungskupplungeji, an Werk- 
zeugmaschinen und elektrischen Geraten. Dabed wer- 
den aber die beweglichen Tdle durch magnetische 
bzw. Federkraft immer von dner stets gldc^bleiben- 
den La^e in dne ebenfaJlsgleichbleibende andereLage 30 
und wieder zuriick bewegt. Bdm erfindungsgemaflen 
Stativ dagegen konnen die gegeneinander verstell- 
baren Stativteile in beliebige Lagen zueinander ver- 
bracht und in diesen Lagen festgestellt werden. 

Es ist wdter ein mit dnem Kugelgelenk versehener 35 
Halter fiir Werkstiicke bekannt. Die Lockening bzw. 
Festlegung des Kugdgelenkes erfolgt dabd durch 
abwechselnde Wirkungen von. Federkraft und hydrau- 
lisdier Kraft. Bei einer anderen berdts vorgesdxlage- 
nen vidgliedrigeft Halterung erfolgt die Spaimung der 40 
Halterung durch Druckluf t, D«i letztgenannten bdden 
Vorriditungen karm aber keine allgemeinere Bedeu- 
tung zukommen, da zur Erzeugung der hydraulischen 
Krafte besondere ^usatzliche Einrichtungen erforder- 
lidi sind bzw. Druckluft nur sdten zut .Verfiigung 45 
steht. Dagegen ist am Einsaitzort des erfindungs- 
gemaBen Stativs in der Re^d auch ein elektrischer 
StromanschluB vorhanden, so dafi der peuen Halte- 
rung eine gewisse allgemeine Bedeutung zugemessen 
werden kann. 50 

Am erfindungsgemaflen Stativ ist vorzugswdse 
minde^tem dn Kugelgdenk vorgesehen, in dessen 
Hiilse ein Spanntopf verschieblich lagert, der durch 
eine auf ihn wirkende Spannfeder. die Kugd in der 
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Hiilse festlegt und der durch dnen voriibergehend auf 
ihn dnwirkenden Elektromagneten die Kugd zur all- 
seitigen Bewegung freigibt. Andere gegendnander 
verstellbare Stativteile konnen so ausgebildet sdn, 
dafi zwischen Einschntirungen der bdden Enden dner 
aus Weichdsen bestehenden Hiilse und dem Rand je 
dnes in der Hiilse verschieblidien, aus Wdchdsen 
bestehenden Spanntopfes je eine Gdenkkugd einge- 
lagert ist 

Die gegeneinander verstellbaren Stativtdle konnen 
aber audi Rohrteile sein, die in der Art von Teleskop- 
rohren indriander verschieblich gelagert sind, wobei 
in dem einen Rohrtdl ein unter dem EinfluB einer 
Feder stehender Spannkonus eingelagert ist, der die 
bdden Rohrteile uber in langs einer Umfangslinie in 
Bohrungen eingdagerte Kugeln gegendnander ver- 
spannt. Vorzugswdse ist dabd der Spannkonus mit 
drier Ankerplatte fest verbunden, die der Wirkungs- 
flache dnes im Rohrtdl befestigten elektrischen Topf- 
magneten so mit Luftspalt gegeniibersteht, daB bdm 
Einsdialtdi des Magneten die Magnetkraft losend auf 
den Spannkonus einwirkt. 

Die g^eneinander verstdlbaren Stativteile konnen 
dann, wehn sie mitdnander ein dnfaches Drehgelenk 
bilden, derart ausgebildet sein, daB das dne Lager- 
element Rastoffnungen tragt, in die ein am anderen 
Lagerelement beweglidi gehalterter und unter der 
Wirkung dner Feder stehender Riegd in mehreren 
Drehstellungen dd" Lagerdemente zudnander form- 
schliissig verriegelnd eintreten kann. Dieser Riegel 
kanri vermittels eines im sdben Lagerelement gdial- 
terten elektrischen Topfmagneten, der auf eine mit 
dem Riegel verbundene Ankerplatte dnwirkt, A£ia dne 
Entriegelstellung bewegt werden. 

Ein dnziges Stativ kann aus mehreren der ,ge- 
nannten verschiedenen Stativtdle zusammengesetzt 
sdn. Fiir aJIe vorgesehenen Gelenkmagneten kann ein 
gemeinsamer Momentschalter vorgesehen sein, der bei 
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seiner Betatigung alle Gelenkmagneten des Stativs 
einschaltet. Es kann aber auch fur jede Gelenkver- 
bindung oder fiir jede bestimmte Gruppe von Gelenk- 
verbindungen ein eigener Schalter vorgesehen sein. 

Die magnetischen Mittel konnea so bemessen sein, 5 
daB sie bei ihrer Einschaltuhg die Glieder des Halters 
nicht vollig entspannen. Es bleibt dann eine Rest- 
spannkraft auch bei eingeschalteten Magneten be- 
stehen, welche beispielsweise ein Umkippen eines ge- 
halterten Gerates noch verhindert, andererseits jedocli lo 
dessen uiigezwungene Verlagerung von. Hand eriaubt. 
Zweckmafiig sind an jedem Gelenk der Halterung 
Einstellmittel vorgesehen, welche die Restspannkraft 
einerseits und die Spannkraf t andererseits einzustdieii 
gestatten. 15 

Die Erfindung kann auch durch eine Anordnung 
verwirklicht sein, bei der die Glieder des Halters im 
Ruhezustand lose oder. eins tell bar gebremst mitein- 
ander in Verbindung stehen und durch einschaltbare 
Magnetkrafte fest miteinander verkuppelt werden. 

Die Erfindung ist an Hand einiger in der Zeichnung 
dargestellter Ausfiihrungsbeispiole naher erlautert, 
ohne darauf beschrankt zu sein, Vielmehr besitztdiese 
eine ganz allgetneine Bedeutung. Es zeigt 

Fig. 1 einen. Stativkopf nach der Erfindung im ^5 
Langsschnitt, 

Fig. 2 ein magnetisches Doppelspanngelenk als 
Stativzwischenstiick, 

Fig, 3 ein An wen dungsbei spiel des Stativzwischen- 
stiickes, 3© 

Fig. 4 ein Universalstativ, beispielsweise fiir medi- 
zinische Zwecke in teilweise geschnittener Seiten- 
ansichti 

Fig. 5 ein raa^netisch beeinfiuBtes Verschiebespann- 
gelenk im Langssdinitt, 35 

Fig. 6 ein einachsig bewegliches xmd magnetisch 
entriegelbares Gelenk im Schnitt, 

Fig. 7 die. Draufsicht auf die Riegelscheibe des 
Gelenkes nach Fig. 6. 

Der Stativkopf gemaB der Fig. 1 besteht aus einem 40 
Hiilsenteil 1 mit seitlich ausgcbildeten Lappen 2, 
welche in iiblicher Weise der Anlenkung der Stativ- 
1)eine3 dienen. Zwischen einer Einschniirung 4 des 
oberen Hiilsenrandes und dem Rand 5 eines in das 
Hiilsenteil 1 verschieblich eingelagerten Spann- 45 
topfes 6 aus Weicheisen, ist eine Gelenkkugel 7 so 
gdialtert, da6 eine den Spanntopf in Richtung der 
Gelenkkugel verschiebende Kraft eine Verspannung 
der Gelenkkugel mit dem Vielfachen dieser Kraft be- 
wirkt. Im unteren Teil des Hiilsenteiles l>efindct sich 50 
ein elektrischer Topfmagnet 8 mit nach oben weisen- 
der magnetischer Wirkungsflache 9^ welche derBoden- 
flache 10 des an der Gelenkkugel anliegenden Spann- 
topf es mit Luftspalt gegeniibersteht. Der Mittelkern 
11 des Topf magneten weist eine Axialbohrung auf, 55 
in welcher sich eine Spannfeder 12 befindeti die sich 
einerseits gegen eine Regulierschraube 13 fiir die 
Federspajinung abstiitzt und andererseits iiber einen 
im 01)€rteil der Bohrung gleitbaren Spannstift 14 aus 
magnetisch neutral em Stoff mit solcher Kraft auf den 60 
Boden des Spanntopfes 6 driickt, daB die Gelenkkugel 
zwischen der Einschniirung 4 und dem Rand 5 des 
Spanntopfes in gewiinschtem MaBe verspannt wird. 
Hierbei ist der Topfmagnet mit einer solchen Wirk- 
samkeit ausgebildet, dafi die bei eingeschaJtetem 65 
Magneten auf den Spanntopf in der En t spann richtung 
ausgeiibte Magnetkraft die Spannkraft des Spann- 
stiftes 14 so weit vermindert, daB dadurch die Ge- 
lenkkugel in gewiinschtem MaBe frei oder gebremst 
beweglich wird. Am Boden des Hiilsenteiles ist ein 70 
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Isplationsstiick 15 angebracht, welches die Anschliisse 
zwischen einem Stromkabel 16 und der Magnetwick-* 
lung enthalt. 

Das in Fig. 2 dargestellte, als Stativzwischenstiick 
verwendbare Doppelspanngelenk besteht aus einer 
beiderseits offenen Hulse 17, deren beide Enden je 
eine Einschniirung 4 aufweisen. Zwischen den Ein- 
schniirungen 4 und dem Rand 5 je eines im Innern 
der Hiilse verschieblich gelagerten Spanntopfes 6 sind 
zwei Gelenkkugeln 7 einspannbar gehaltert, weldie 
mit einem GewindeanschluB versehen sind. An einem 
Innenbund 18 der Hiilse 17 ist in axialer Richtung 
ein Magnetkern 19, der eineMagnetwicklung20 tragt, 
mit Luftspalte gegen die Bodenflachen 10 der beiden 
Spannt6pfe6 befestigt. Der Magnetkern besitzt edne 
axiale Bohrung, in der sich zwei in der Bohrung^ ver- 
schiebliche Federlagerstif te 21 befinden, gegen deren 
freie Stirnflachen sich je eine Spannfeder 22 abstiitzt. 
Die Spannf edern 22 driicken iiber Spannstifte23 aus . 
magnetisch neutralem Stoff mit einer solchen Kraft 
auf die Bodenflachen 10 der Spanntopfe 6^ daB . die 
Gelenkkugeln 7 zwischen den Einschniirungen 4 der 
Hiilse 17 und den Randem. 5 der Spanntopfe 6 in ge- 
wiinschtem Mafie verspannt werden. Zur Regulierung 
der Spannkraft der Spannf edern 22 sind die mit einer 
Stirnseite aneinanderstoBenden Federlagerstifte 21 
mit je einer Schrage24 versehen, welche zusammen 
eine Kerbe bilden, in die die konische Spitze25 einer 
radial in den Innenbund 18 einschraubbaren Justier- 
schraube26 hineinfaBt Durch ein Hineindrehen der 
Justierschraube werden die beiden Federlagerstifte 
voneinander getrennt, wodurch die Spannf edern eine 
groBere Spannkraft erhalten. Die beiden Wirkungs- 
flachen des Elektroma^neten stehen den Bodenflachen 
der Spanntopfe wiedermit einer solchen magnetischen 
Wirksamkeit g^eniiber, daB bei eingeschaltetem 
Magneten die wirksame magnetische, auf die Spann- 
topfe ausgeubte Zugkraft die Spannkraft der Spann- 
stifte so weit vermindert, daB die Gelenkkugeln da- 
durch frei oder gebremst beweglich werden. 27 ist der 
an der Hiilse befindliche elektrische AnschluB fiir das 
Stromzuf iihrungskabel. 

Fig. 3 zeigt ein Anwendungsbeispiel fur das 
Zwischenstiick gemaB der Fig. 2. An eanem Parallel- 
tragarm 28 ist ein Halter 29 befestigt, mit welchem 
das Zwischenstiick mit dem Gewindeansatz seiner 
einen Gelenkkugel verschraubt ist, wahrend der zu 
haltemde Gegenstand, im Anwendungsbeispiel, eine 
Kamera 30^ mit der anderen Gelenkkugel verschraubt 
ist. Mit 31 ist ein an dem zu haltemden Gegenstand 
angebrachter, der Einschaltung des Magneten dienen- 
der Momentschalter bezeichnet. 

Die Fig. 4 zeigt ein Stativ, welches sich beispiels- 
weise besonders vorteilhaft fiir die Halterung einer 
Kamera zur Vornahme medizinischer Aufnahmen 
eignet; dieses Stativ ist mit einer Vielzahl von Frei- 
heitsgraden versehen. In das obere Ende eines fahr- 
barea, saulenartigen StativfuBes 32 ist eine nach Art 
des in dear Fig. 1 dargestellten Ausfuhrungsbeispiels 
mechanisch gespannte und durch Magnetkraft losbare, 
groBe Gelenkkugel 33 eingelagert, mit wdcher ein 
rohrformiger Stativarm 34 verbunden ist, dessen 
kurzeres Ende ein Gegengewicht 35 tragt. tJber den 
ausladenden Rohrteil 36 des Stativarmes 34 ist ein 
Rohr37 geschoben, welches an seinem freien Ende 
mehrere gegeneinander kugelgelenkig miteinander 
verbundene, mechanisch verspannte und durch 
Magneten liiftbare Schwenkglieder 38 nach Art der 
in Fig. 1 und 2 dargestellten Aus fiihrungsbei spiel e 
auf weist, deren auBerstes eine Kamera 30 und einen 
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MomentschaJter 31 zur gleichzeitigen Einschaltung 
aJler Gelenkmagneten triigt. 

Die Fig. 5 2;eigt ein Ausfiihrungsbeispid dnes 
mechanisch verspanaten und magnetisch eatspann- 
baren Schiebegelenkes, wie es bd dem in Fig. 4 dar- 5 
gestellten Stativ angewendet ist. In dem Rohrteil 36 
des Statiyarmes ist ein langs verschieblicher, unter 
dem Einflufi einer Spamifeder39 stehender Spann- 
konus 40 eingelagert, wdcher das Rohrteil 36 uber in 
langs einer Umfangslinie vorhandene Bohrunge!n41 ip 
eingelagerte Kugeln 42 gegeniiber dem dariiber- 
geschobenen Rohr 37 verspannt. Der Spannkonus 40 . 
; ist mit einer Ankerplatte 43 verbunden, weldie der 
Wirkungsfladie eiries im Rohrteil 36 befestigten dek- 
trisdien Topfmagneten 44 so mit Luftspalt gegen- 15 
iibersteht, da6 der Spannkonus bei Einschaltung des 
Magneten zurudcgezogen wird. 

• In Fig. 6 ist schlieBlich ein Ausfiihrungsbeispiel 
eines dnadisig beweglichen Gdenkes gezdchnet An 
dem dnen gabdformigen Lagerelement 45 ist dne 20 
Sdidbe 46 mit Rastoffnungen 47 so angebracht, da6 
ein am anderen Lagerelement 48 verschieblidi ge- 
lagerter Riegel 49 unter der Einwirkung einer Feder 
50 in verschiedenen DrehstdlungenderLagerelemente 
zueinander in die Rastoffnungen 47 formschliissig as 
verriegelnd eintretep kann. Die Feder 50 iibt ihren 
Driidc unter ZwischensdiaJtung eines magnetisch 
neutralen Druckstuckes 51 auf den Riegel 49 aus. Mit 
dem Ri^el 49 ist eine Ankerplatte 43 verbunden, der 
die Wirkungsfiache eines elektrischen Topfmagneten 30 
44 gegeniibersteht, wdcher in der Lage ist, den 
Riegel 49 entgegen der Kraft der Feder 50 zuruckzu- 
ziehen. , 

35 

PatentansprOche: 

1. Stativ fiir eine photographische Kamera, das 
in einer Vielzahl von Freiheitsgraden dnstdlbar 
ist, dadurch gekennzeichnet, da6 es gegeneinander 40 
verstellbare Stativteile aufweist, die durch- Feder- 
kraft in jeweils beliebiger Lage festgdialten sind, 
wobei diese Halterungen durch elektromagnetische 
Krafte voriibergehend gdockert werden konnen ■ 
und dadurch einstellbar sind. 45 

2. Stativ nach Anspruch 1, gekennzeichnet 
durch mindestens ein Kugelgelenk, in dessen 
Hiilse (1) dn Spanntopf (6) verschieblich lagert, 
der durch eine auf ihn wirkende Spannfeder (12) 
die Kugel (7) in der Hiilse (1) festlegt und durdi 50 
einen voriibergehend auf ihn einwirkenden 
Elektromagneten (8) die Kugel (7) zu allseitiger 
Bewegung freigibt. 

3. Stativ nach Anspruch 1 und 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Mittelkern (11) des Topf- 55 
magneten dne Bohrung aufweist, in welcher sich 
eine Spannfeder (12) befindet, die sich einerseits 
gegen eine Regulierschraube (13) fur die Feder- 
spannung abstiitzt und andererseits vermittds 
eines im Obertdl.der Bohrung gldtbaren Spaiin- 60 
stiftes (14) aus magnetisch neutralem Stoff mit 
soldier Kraft auf die Bodenflache (10) des Spami- 
topfes (6) driickt, dafi die Gelenkkugel (7) 
zwischen der Einschniirung (4) des Hiilsenteiles 
(1) und dem Rand (5) des Spanntopfes in ge- 65 

. wiinschtem MaBe verspannt wird. 

4. Stativ nach Anspruch 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafl die Wirkungsfiache (9) des 

• Topfmagneten dem Boden (10) des Spanntopfes 
(6) mit einer solchen magnetischen Wirksamkeit 70 
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. gegeniibersteht, da6 bei eingeschaJtetem Topf- 
magneten die wirksame, magnetische auf den 
Spanntopf ausgeubte Zugkraft die Spannkraft des 
Spannstiftes (14) so weit vermindert, daB da- 
durch die Gelenkkugel in gewiinschtem MaSe frei 
Oder gebrenist beweglich wird. 

5. Stativ nach Anspruch 1 bis 4, dadurch ge- 
kennzdchnet, dafi zwischen den Einschnurungen 
(4) der bdden Endea einer aus Wdchdsen be- 
stdienden Hiilse (17) und dem Rand (5) je eines 
in der Hiilse verschieblichen, aus Wdchdsen 
bestehenden Spanntopfes (6) je dne Gelenkkugel 
(7) eingdagert ist. 

6. Stativ nach Anspruch 1 und 2, dadurch ge- 
kennzdchnet, daB an dnem Innenbund (18) der 
Hiilse (17) ein eine Magnet wicklung (20) tragen- 
der Magnetkern. (19) mit Luftspalt gegen die 
Bodenflacheh (10) der beiden Spanntopfe (6) in 
die Hiilse eingelagert ist. 

7. Stativ nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Magnetkern (19) dne axiale 
Bohrung aufweist, in deren Mitte sich. zwd ver- 
schiebliche Federlagerstifte (21) befinden, g^en 
die sich je eine Spannfeder (22) abstiitzt 

8. Stativ nach Anspruch 6 und 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafl die Spannfedern (22) mit 
soldier Kraft uber Spannsttifte (23) aus magnetisch 
neutralem Stoff auf die Bodenflachen der Spann- 
topfe (6) drucken, daB die Gdenkkugdh. (7) 
zwischea den Einschniirungen (4) der Hiilse (17) 
und den Randem (5) der Spanntopfe (6) in ge-* 
wiinschtem MaBe verspannt werden. 

9. Stativ nach Anspruch 6 bis 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die zusammenstoBenden Stim- 
seiten der Federlagerstifte (21) zwd Schragen 
(24) aufweisen, welche zusammen dne Kwrbe 
bilden, in die eine radial in den Innenbund (18) 
eingeschraubte Justierschraube (26) mit ihrer 
konisdien Spitze (25) hineinfaBt. 

10. .Stativ nach Anspruch 6 bis 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die beiden Wirkungsflachen des 
Elektromagneten den Bodenflachen der Spanntopfe 
(6) mit einer solchen magnetischen Wirksamkdt 
gegeniiberstehen, daB bei eingeschaltetem Ma- 
gneten die wirksamen, magnetischen, auf die 
Spanntopfe (6) ausgeiibten Zugkrafte die Spann- 
kraft der Spannstifte (23) so weit vermindem, 
daB die Gelenkkugeln (7) dadurdi frd oder ge- 
bremst beweglich werden. 

11. Stativ nach Anspruch 1, gekennzeichnet 
durch zwei g^eneinander verschieblich gelagerte 
Rohrtdle (36, 37), wobei in dem einen Rohrteil 
(36) ein unter dem EinfluB einer Spannfeder (39) 
stehender verschieblicher Spannkonus (40) dnge- 
lagert ist, der die beiden Rohrteile iiber in langs 
einer Umfangslinie in .Bohrungen (41) einge- 
lagerte Kugeln (42) gegeneinander verspannt. 

12. Stativ nach Anspruch 11, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Spannkonus (40) mit einer 
Ankerplatte (43) in fester Verbindung stdit, 
welche der Wirkungsfiache eines im Rohrteil (36) 
befestigten elektrischen Topfmagneten (44) so 
mit Luftspalt gegeniibersteht, daB bei Einschal- 
tung des Magneten die Magnetikraft losend auf 
den Spannkonus (40) einwirkt. 

13. Stativ nach Anspruch 1 bis 12, bestehend 
aus einem feststehenden oder fahrbaren StativfuB 
(32) mit einer an seinem oberen Ende mechanisch 
gehalterten und gespannten Gelenkkugd (33), die 
durch elektromagnetische Kraft ganz oder teil- 



wetse entspannbar ist, einem mit der Gelenkkugel 

(33) fest verbundenen rohrformigen Stativann 

(34) , dessen kiirzerer Teil ein Gegengewicht (35) 
tragt und dessen ausladender Teil (36) in Verbin- 
dung mit einem Rohr (37) ein mechanisch ver- 5 
spanntes und durch einschaitbare Magnetkrafte 
etitspannbares Verschiebegelenk bildet, und einem 
Oder mehreren die Fortsetzung des Verschiebe- 
gelenkes bildende, miteinander kugelgelenkig ver- 
bundene, durch mechanische Mittel verspannte lo 
und durch elektromagnetische Mittel ganz oder 
teilweise entspannbare Schwenkglieder (38) , deren 
letztes mit einer Einrichtung zur Befestigung der 

zu haltenden Kamera versehen ist. 

14. Stativ nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 15 
zeichnet, dafi an dem einen Lagerelement (45) 
Rastoffnungen (47) solcherart ausgebildet sind, 
daB in diese ein am anderen Lagerelement (48) 
beweglich gehalterter und unter der Wirkung 
einer Feder (50) stehender Riegel (49) in ao 
mehreren Drehstellungen der Lagerelemente zu- 
einander fonnschliissig verriegelnd eintreten kann. 
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15. Stativ nach Anspruch 14, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Riegel (49) vermittels eines in 
demselben Lagerelement gelialterten elektrischen 
Topfmagneten (44), der auf eine mit dem Riegel 
(49) verbundene Ankerplatte (43) einwirkt, zu- 
ruckziehbar ist. 

16. Stativ nach Anspruch 1 bis 15, dadurch ge~ 
kennzedchnet, daB sich am auBersten Schwenk- 
glied des Stativarmes ein Momentschalter (31) 
befindet, der bei seiiier Betatigung alle Gelenk- 
magnete des Stativs einschaltet. 

17. Stativ nach Anspruch 1 bis 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeder Gelenkverbindung oder 
jeder bestimmten Gruppe von Gelenkverbindungen 
des Halters ein eigener Momentschalter zuge- 
ordnet ist. 

In.Betracht gezogene Druckschriften: 
Deutsche Patentschriften Nr. 127 077, 660 546; 
schweizerische Patentschrift Nr. 246 058; 
franzosische Patentschrift Nr. 911246; 
britische Patentschrift Nr. 642 320. 
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